NOM : 1S14, CL section plane, transformations ~11 mai 06 ~A

NOM : 1S14, CL section plane, transformations ~11 mai 06 ~B

1- Pour chacune des affirmations suivantes, dire siagt vraie (V) ou fausse)(F o 5 réponse juste-0 5 réponse faussdlpas de réponse)

Deux droites orthogonales sont sécantes.

Pour gu’une droite soit orthogonale & un planyffisqu’elle soit orthogonale & deux droites depézn.

Deux droites orthogonales a une méme droite soatlpes

Deux droites orthogonales & un méme plan sontlpkesl

Deux plans orthogonaux & une méme droite sont gotireux.

Si une droite d est orthogonale a un plan P , abwte droite paralléle a la droite d est orthodmmaa plan P.

2- Construire la section du cube par le plan d@fm les trois points H, J et K.. Dans la colodeedroite vous indiquerez la « clé » ¢
a permis cette construction (par exemple une pitpdlassique).
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E J est un point du segment [AD]
L est un point du segment [BC]
: B K est un point de la face (ADHE
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3- ABCD est un tétraedre, H est un point de ¢& fgABD), | est un Indiquerez la « clé » qui a permis cette constonctEn
point de la face (BCD). Tracer la section de ceégire par le plan particulier, vous direz comment vous avez construit
passant par H, par | et qui est paralléle a I'aRR). l'intersection avec la face (ABD).

3- Que signifie I'affirmation : « La translationmserve le parallélisme »

4- Qu’est ce gu'un « point invariant » dans unegfarmation ?

5- Image d’'un cercle par une homothétie ?

6- Rappeler la définition d’'une homothétie. Puimdétrer la propriété fondamentale (égalité vectierigui relie deux

points M et N, leurs images M’ et N’ et le rappdittomothétie k )

7- Définition de : « les 3 vecteuts vV et W sont coplanaires »

8- Caractériser par une égalité vectorielle, I'afgence d’un point M au plan défini par le poine#les deux vecteurs

u,v non colinéaires.
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Deux droites orthogonales sont sécantes.

Pour gu’une droite soit orthogonale & un planyffisqu’elle soit orthogonale & deux droites depéamn.

Deux plans orthogonaux a une méme droite sont gotieux.

Deux droites orthogonales & un méme plan sontlpkesl

Deux droites orthogonales a une méme droite soatlges

Si une droite d est orthogonale a un plan P, abwte droite paralléle a la droite d est orthod@aa plan P.

2- Construire la section du cube par le plan d@fm les trois points H, J et K.. Dans la colodeedroite vous indiquerez la « clé » q
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3- ABCD est un tétraedre, H est un point de ¢& fgABD), | est un
point de la face (BCD). Tracer la section de ceégire par le plan
passant par H, par | et qui est paralléle a I'a(8R).

Indiquerez la « clé » qui a permis cette constonctEn
particulier, vous direz comment vous avez construit
l'intersection avec la face (ABD).

3- Que signifie I'affirmation : « La translationmserve le parallélisme »

4- Qu’appelle-t-on « point invariant » dans un@sfarmation ?

5- Quelle est 'image d'un cercle par une homothtirécisez) ?

6- Rappeler la définition d’'une homothétie. Puimdaétrer la propriété fondamentale (égalité vectierigui relie deux

points A et B, leurs images A’ et B’ et le rappdittomothétie k

7- Définition de : « les 3 vecteuts, vV et w sont coplanaires » :

8- Caractériser (par une égalité vectorielle), fapenance d’un point M au plan défini par le pdirgt les deux
vecteursu,V non colinéaires.



